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Entwicklung und Untersuchung eines integrierten Tank-/Speicher-
Logikventilprototyps

Hydraulische Load-Sensing-Systeme sind gegenwartig Stand der Technik in vielen Anwendungen im Bereich
der Mobilhydraulik. Vor allem im Teillastbereich weisen sie allerdings erhdhte Verluste auf, die an den
niederbelasteten Verbrauchern einer Applikation anfallen. Am Institutsteil Mobile Arbeitsmaschinen wird seit
2013 ein neuartiges und optimiertes hydraulisches LS-System mit reduzierten Teillastverlusten entwickelt. Die
Funktionalitéat des Systems wurde in verschiedenen Voruntersuchungen bereits nachgewiesen und optimiert.
Ziel des nachsten Schritts ist die reale Applikation.

In der ausgeschriebenen Arbeit soll ein Prototyp des Teilsystems , Tank-
/Speicher-Logikventil (T/S-LV)“ entwickelt werden. Aufgabe des Ventils ist
das lastabhdngige Umleiten des Verbraucherriickflusses zur
Ruckspeisesektion. Fundierte Vorkenntnisse zum Ventil sind in
verschiedenen studentischen Arbeiten vorhanden. Im ersten Schritt findet
eine Einarbeitung in das Teilsystem T/S-LV statt, mit dem Ziel, das finale
Design des Prototypen zu entwickeln. Durch Untersuchungen in der
Simulation wird das Design fortlaufend konkretisiert und optimiert. Die
Prototypenentwicklung erfolgt in enger Zusammenarbeit mit einem
Industrieunternehmen, welches auch die Fertigung des Ventils
Ubernimmt. Nachdem der Prototyp gefertigt wurde, soll im Rahmen dieser
Arbeit ein Teilpriufstand entwickelt und aufgebaut werden, der dazu
verwendet werden kann, den Prototypen auf seine Funktionalitat hin zu
untersuchen. Entsprechende sinnvolle Zyklen und Parameterstudien
mussen entwickelt und durchgefiihrt werden. AnschlieRend soll das
Simulationsmodell T/S-LV validiert werden. Die Arbeit schlief3t mit einer
ausfuihrlichen Dokumentation der gefundenen Ergebnisse.

Art der Arbeiten: Beginn und Dauer:
® Schwerpunkt: Hydraulik, LS-Systeme, Regelung, Simulation ®  Ab sofort

® Bereiche: Hydraulik, Simulation, Steuerungs- & Regelungstechnik ® Dauer: nach gultiger PO
Voraussetzungen:

Interesse an mobilen Arbeitsmaschinen und Hydraulik

Eigenstandiges, selbstverantwortliches, motiviertes und zuverlassiges
Arbeiten

® Gute Kenntnisse in Hydraulik, Kenntnisse in hydraulischer Simulation
und Ventiltechnik sind von Vorteil

B Kenntnisse im Umgang mit Excel und Matlab sind von Vorteil
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