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® Neue Vorlesung ab Sommersemester 2022

B Interesse an mobilen Arbeitsmaschinen, Robotik, Assistenzsystemen, Kl?

® Neue Fahrzeugkonzepte, Automatisierung und Autonomisierung in Land-/Forst- und
Bautechnik erfordern:

B |eistungsfahige Steuerungshardware
® schnelle Kommunikationswege

® moderne Sensorik

® intelligente Regelungsalgorithmen
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MOBILE ARBEITSMASCHINEN
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Grundlagen Sensorik, Steuerungen und Steuerungsarchitekturen in mobilen Arbeitsmaschinen
Datenkommunikation in mobilen Arbeitsmaschinen (CAN-Bus, PROFIBUS, Ethernet, ...)
Rechtliche Grundlagen und Rahmenbedingungen (SIL-Level, ...)

Einfihrung in Methoden des maschinellen Lernens und deren Anwendung fiir die Steuerung mobiler
Arbeitsmaschinen

Agrarrobotik p

Assistenzsysteme TensorFlow
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Bearbeitung einer Aufgabe in der zugehérigen Ubung
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http://www.mobima.de/

