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Masterarbeit

Umsetzung einer ganzheitlichen Fehlerdiagnose im
Demonstrator zur Validierung der Funktion in Realfahrt

Hintergrund

Im Verbundforschungsprojekt ,SmartLoad“ erforschen das Institut
=N flr Fahrzeugsystemtechnik und die Schaeffler Technologies AG &
Co. KG gemeinsam mit weiteren Projektpartnern Fragestellungen
zur Zuverlassigkeitssteigerung von elektrischen und automatisierten
Fahrzeugen. Die Projektergebnisse werden anhand eines eines
Fahrzeugs erarbeitet und demonstriert.

Das Demonstratorfahrzeug verfigt iber einen radselektiven Antrieb und zweifach ausgefihrte Lenkaktoren.
Die Bewertung der Funktionsfahigkeit der insgesamt vier Aktoren ist unter verschiedenen
Betriebsbedingungen erforderlich. Wahrend der Fahrt sollte eine Diagnosemethode vorhanden sein, mit der
schnell festgestellt werden kann, welche Sensoren oder Motoren einen abnormalen Betrieb aufweisen. Es
existieren bereits zwei auf Fahrzeugmodellen und Fuzzylogik basierende Algorithmen, um die Fehler in den
Sensoren bzw. Aktoren zu diagnostizieren. Jedoch wurden diese Algorithmen bisher nur in einer
Simulationsumgebung und in bestimmten Fahrmandvern eingesetzt. Daher sollen nun die Algorithmen in
Demonstratorfahrzeug ,ELF++“umgesetzt und die Funktion in einer Realfahrt zu validiert werden.

Im Rahmen der Arbeit soll die Validierung der Funktion der vorhandenen Fehlerdiagnosealgorithmen bei
Realfahrt durchgefiihrt werden.

Die Arbeit gliedertsich in folgende Teilaufgaben:
e Literatur- und Patentrecherche zum Stand von Wissenschaft und Technik
e Analyse der vorhandenen Algorithmen zur Fehlerdiagnose der Sensoren und Aktoren
e Erarbeitung einer Methode zur Anpassung der Parameter der Algorithmen mit zwei Realfahrten in der
Simulationsumgebung
e Umsetzung der Algorithmen im Demonstrator
o Validierung der Funktion der ganzheitlichen Fehlerdiagnose mitdem Demonstrator bei Realfahrt
o Dokumentation der Ergebnisse

Ihr Profil: Studierende eines ingenieurwissenschaftlichen Studiengangs, z.B. Maschinenbau, Mechatronik;
Kenntnisse in Matlab/Simulink werden vorausgesetzt.
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