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Masterarbeit

Modellbasierte Fehlererkennung der Aktoren eines
elektrischen automatisierten Fahrzeugs

Hintergrund

Im Verbundforschungsprojekt ,SmartLoad* erforschen das Institut far
Fahrzeugsystemtechnik und die Schaeffler Technologies AG & Co. KG
gemeinsam mit weiteren Projektpartnern Fragestellungen zur Zuver-
lassigkeitssteigerung von elektrischen und automatisierten Fahrzeugen.
Die Projektergebnisse werden anhand eines Demonstratorfahrzeugs er-
arbeitet, welches im Projekt ,e?-lenk® aufgebaut wurde.

Das Demonstratorfahrzeug verfugt Uber einen radselektiven Antrieb und
zweifach ausgefiihrte Lenkaktoren. Die Bewertung der Funktionsfahigkeit aller vier Aktoren ist unter verschie-
denen Betriebsbedingungen erforderlich. Wahrend der Fahrt sollte eine Diagnosemethode vorhanden sein,
mit der schnell festgestellt werden kann, welcher Motor einen abnormalen Betrieb aufweist. Es existiert bereits
eine Methode basierend auf ,Maschinellem Lernen®, aber ,Maschinelles Lernen® braucht grof3e Datenmengen
und der Bereich der Fehler, die diagnostiziert werden kdnnen, ist begrenzt. Obwohl eine modellbasierte
Fehlerdiagnose zusatzlichen Aufwand fr die Erstellung des entsprechenden Modells erfordert, hat sie Vorteile
gegentber maschinellem Lernen mit begrenzten Daten und variablen Umgebungsbedingungen.

Im Rahmen der Arbeit soll eine modellbasierte Fehlerdiagnose der Aktoren eines Fahrzeugs erarbeitet werden.

Die Arbeit gliedert sich in folgende Teilaufgaben:

o Literatur- und Patentrecherche zum Stand von Wissenschaft und Technik

e Analyse des vorhandenen Fahrzeugsimulationsmodells

e Erarbeitung einer modellbasierten Fehlerdiagnose der vier Aktoren von dem Demonstratorfahrzeug mit
Hilfe von korrigierten Sensordaten

e |Integration der Methode in das Gesamtfahrzeugmodell

e Validierung der erarbeiteten Methode, Bewertung ihrer Robustheit unter verschiedenen
Betriebsbedingungen, und Bewertung der modellbasierten Methode mit Vergleich der bisherigen
Fehlerdiagnosemethode

o Dokumentation der Ergebnisse

Ihr Profil: Studierende eines ingenieurwissenschaftlichen Studiengangs, z.B. Maschinenbau, Mechatronik;
Kenntnisse in Matlab/Simulink werden vorausgesetzt.
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