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Gesamtlänge 
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Herausforderungen beim Fahren  

eines Langholztransporters 
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Herausforderungen beim Fahren  

eines Langholztransporters 
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Projektziele 

Automatische Regelung der Nachläuferlenkung zur 

Steigerung  

des Bedienkomforts (Reduktion der manuellen Lenkeingriffe) 

der Fahrsicherheit 

der Systemsicherheit (Erkennen von Fehlern und Leckagen) 

 

Regelungsziele nach Fahraufgabe: 

Öffentlicher Straßenverkehr:  

 Stabilisierender Eingriff in die Nachläuferkinematik beim  

 Überschreiten stabilitätskritischer Grenzwerte 

Rückwärts Rangieren:  

 Systemverhalten wie ein herkömmlicher Sattelzug 

Waldwege:  

 Nachläufer folgt der Spur der Zugmaschine  
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Umsetzung des Steer by Wire Systems 

Sensoren 

Winkel 

Schemelabstand 

Geschwindigkeiten 

Beschleunigungen 

Gierrate 

Zusätzliche 32 Bit Steuerung 

Aktuatoren 

Leistungsstärkere Hydraulik  

Proportionalventiltechnik 

Zuschaltbare Zylinderbremse 
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Umsetzung des Steer by Wire Systems 

Bedienung 

ĂRatio Plusñ Display 

DOLL Bedienfeld 

Bedientableau 

 


