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Fahrerassistenzsystem fur Langholztransporter

Problemstellung Vorgehensweise

Mit einer Gesamtlange bis 27 m Gberschreiten Langholztrans- Projektziele: _— L
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porter die Abmal3e eines Standard Gliederzugs oder eines Bedienkomfort | /

herkdbmmlichen Sattelzugs deutlich. Daraus ergibt sich eine

Zweispurmodell des i -/, Validierung des
wesentlich schlechtere Manovrierbarkeit. Damit diese Last- Langholztransporters | Fahrzeugmodells
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wagen dennoch im normalen StralBenverkehr fahren kénnen,

ist die erste Achse des Nachldufers gelenkt und die hintere JesErely P

bendtigten MessgroBen ‘ = o ?'f; der Sensorik im Fahrzeug
hydraulische Koppelung proportional zum Verdrehwinkel der

Reglerentwicklung in | : est der SPS in
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Runge ein. Zusatzlich hat der Fahrer die Mdéglichkeit tber ei-
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nen Taster den Lenkeinschlag manuell zu andern.

Projektergebnisse
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Runge drehbar gelagert.
Bisher stellt sich der Lenkwinkel durch eine mechanische oder

Zur Steigerung der Fahrzeugstabilitat und zur Reduzierung der manuellen Eingriffe wurde die Nachlauferlenkung mittels
einer SPS automatisiert. Je nach Einsatzgebiet wahlt der Fahrer zwischen drei Regelungsmodi:

m Offentlicher StraBenverkehr: ® Ruickwarts Rangieren:
Stabilisierende Dampfung der Nachlauferkinematik Systemverhalten wie ein herkémmlicher Sattelzug
beim Uberschreiten stabilitatskritischer Grenzwerte ® Waldwege:

Nachlaufer folgt der Spur der Zugmaschine
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Spur des Nachlaufers mit

aktiviertem Assistenzsystem
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